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SST.01 —INSTALOWANIE WIND. WYMAGANIA OGOLNE
(CPV 45.31.31.00-5)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikadhtecznej (SST)swymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robét zekanych z wymias dzwigu szpitalnego w budynku Oddziatu Choréb
Wewnretrznych w Zamojskim Szpitalu Niepublicznym w Zadoin

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obgmujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji tecknij (SST) dotycz zasad prowadzenia roboét
wymienionych w pkt 1.

A. Roboty budowlano-instalacyjne:

» Wykonanie niezidnych robét rozbiérkowych i demontavych wewntrz budynku,

* Wykonanie robot dostosowawczych w gtie szybu, maszynowni oraz klatki schodowej,

» Wykonanie niezednych instalacji zasilagych i gwietleniowych, sygnalizacyjnych, itp.
zwigzanych z instalagjdzwigu,

* Wykonanie linii zasilania maszynowniwligu (wlz),

» Wykonanie rob6t naprawczych i wykezeniowych zwizanych z budowdzwigu.

B. Dostawa i monta dzwigu osobowego:

* Demonta i utylizacja istniejcego dwigu osobowego,

* Wykonanie i zatwierdzenie przez UDT w Lublinie dakentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do ka&dego samodzielnego elementu wyp@saa
dzwigu,

* Przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizaegj

* Montaz nagdu i wyposaenia maszynowni,

* Montaz wyposaenia szybu,

» Montaz i wyposaenie kabiny,

* Montaz drzwi przystankowych,

* Montaz kaset wezwa na przystankach,

» Wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niedbymi systemami i aparatami,

» Wykonanie éwietlenia szybu,

* Wykonanie tablicy zasilagej dwig wraz z zabezpieczeniem przgeniowym dwigu i obwodu
oswietlenia szybu.

» Dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie nieginych prob, pomiaréw i sprawdzeainstalowanych usdzen,

b) dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganegtyfikatu na kady samodzielny element
dzwigu,

c) dostarczenie technicznej instrukcji obstugividju i jego uradze,

d) dostarczenie instrukcjizytkowania dwigu,

e) organizacja odbioruzdiigu przez UDT,

f) uzyskanie pozwolenia naytkowanie dwigu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,Wymagmogolne” pkt 1.4.

+ .Specyfikacje techniczne”oznaczaj catas¢ wszystkich wymagatechnicznych, w szczegolém
zawartych w dokumentacji zamowienia, okagcych wymagane cechy roboty budowlanej,
materiatu, urzdzenia, produktu lub dostawy, pozwala obiektywnie scharakteryzowae roboty,
urzadzenia, materiaty, produkty lub dostgwopisane w taki spos6b, aby spetnity cel, wyznagzo



przez Zamawiajcego. Specyfikacje techniczne obejmppziom jakdéci, wykonania, bezpiecastwa
lub rozmiaréw, uwzgldniajgc wymagania stawiane materiatowi, produktowi lulstdavie w zakresie
jakosci, terminologii, symboli, testowania i jego metaghakowania, nazewnictwa i oznakowania.
Zawierap one take reguly zwizane z koncepgji obliczaniem kosztéw rob6t budowlanych,
warunkow badania, kontroli i przyjmowania rob6t budanych, jak te technik i metod budowy oraz
wszystkie inne warunki o charakterze technicznynjakich zamawiajcy maze postanowd, drog
przepiséw ogoélnych lub szczegdtowych, ce siczy robot budowlanych zakozonych i odnénie
materiatow i elementéw twogzych te roboty;

» ,Normy” oznaczaj wymagania techniczne przy przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i aglego stosowania, ktérych przestrzeganie co dodzasia jest obowizkowe.

» ,Normy europejskie” oznaczaj normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)
oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektroteclznej (Cenelec) jako "standardy europejskie
(EN)" lub "dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie agélnymi zasadami dziatania tych
organizacji.

+ Istotne wymagania” oznaczaj wymagania dotycce bezpiecaestwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie anspetnig roboty budowlane.

+ .Normatyw techniczny” oznacza wytyczne wynikge z normy lub ogélnie obowdujacych
przepiséw techniczno-budowlanych,

» ,Dziennik budowy” oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywanyear Wykonawe na
placu budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanpzénnik Budowy).

+ .Ksi gzka obmiaréw” oznacza dziennik, w ktorym wszystkie obmiary rafdtapisane,gcznie z
objasnieniami i innymi zwazanymi danymi.

., Swiadectwo Przegcia” — protokoét odbioru robot lub ugdzen.

* ,Projektant” — osoba(y) lub firma(y) ¢tlaca autorem dokumentacji projektowe;j.

« In zynier” — na potrzeby niniejszej Specyfikacji Techniczrajacza Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Dostawa i monta dzwigu osobowego linowego o najrie elektrycznym zlokalizowanego w
istniejacym szybie wewegtrznym w budynku Oddziatu Choréb Wewgtrenych w Zamojskim Szpitalu
Niepublicznym w Zamériu przy ul. Peowiakbw 1 wraz wszystkimi niedbymi robotami
remontowymi, przystosowawczymi i instalacyjnymi elc wiasciwej instalacji i funkcjonowania.
Wykonawca uwzgkdni dodatkowo:

» Demonta i utylizacj istniepcego dwigu,

» Wykonanie i zatwierdzenie przez UDT w Lublinie dakentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do ka&zdego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* Przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizaegj

* Dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego cidyd na kady samodzielny elementdigu,

* Dostarczenie technicznej instrukcji obstugiigu i jego uradzen,

* Dostarczenie instrukcjiaytkowania dwigu,

* Organizag} i odbiér przez UDT #wigu,

» Uzyskanie pozwolenia nazytkowanie dwigu.

» Prowadzenie robét budowlanych i montaowych w czynnym obiekcie @ytecznaci publicznej.

1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia
Dzwig elektryczny linowy, fabrycznie nowy, wyprodukany po 1 stycznia 2010 roku, speta®j
warunki polskiej oraz europejskiej normy.

1.6.1. Wymiary szybu:

- szerokéc¢: ok. 2000 mm (wymiar Wwietle),

- glebokasé: ok. 2710 mm (wymiar wwietle),

- nadszybie wys. ok. 3450 mm (od posadzki ostatnpggystanku),
- podszybie wys. ok. 1200 mm (od posadzki pierwszagystanku).

1.6.2. Ogolne wiaciwosci funkcjonalno-uzytkowe:



» Dzwig bedzie stiyt do transportu wewgirznego osoéb i ek szpitalnych
* Zasilanie: 400/230V, 50Hz,

» Udzwig Q = 1600 kg lub 21 oséb,

* Wysoka¢ podnoszenia: ok. 9,37 m,

* llo$¢ przystankow: 4,

* Predkosé jazdy: min. 0,63 m/sek.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu tqimwinny by nowe, w gatunku bigco
produkowanym, odpowiadavymaganiom norm i przepiséw wymienionych w ST drag/ch nie
wymienionych ale obowrzujacych normach i przepisach, rdievymagane polskimi przepisami
swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymaganewksta wyrobach budowlanych z dnia
16.04.2004 r. (Dz.U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881002r. Nr 18, poz. 97) certyfikaty bezpietigewva,
oraz inne dokument§wiadczce o maliwosci zastosowania do wykonania niniejszej inwestycji.
Wszystkie dostarczone materialy i gnizenia musz by¢ wolne od obgcizen prawnych, optat celnych,
itp.

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, poxer SST pkt.2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprz:tu

Wykonawca jest zobowzany do uwywania jedynie takiego spywi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jak® wykonywanych robét. Spez uzywany do robdt powinien ldy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom
zawartym w ST, dokumentacji technicznej, DTR lukeatualnie opracowanym projekcie organizacji
robo6t, zaakceptowanym przezzymiera. W przypadku braku ustalev takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji technicznej i ST oraz wskaaam Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrosodowiska i przepisami
dotycacymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy mgnierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja techniczna lub ST przewithgzliwo$¢ wariantowego zycia Sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera, nie mge by pdézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu musi zapewtjaze roboty leda wykonane i zakaczone zgodnie z
Umowa.

Pojazdy aywane przez Wykonawcna drogach publicznych musspetnid wymagania dotycce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopudageh obcizen osi i innych. Po uprzednim
poinstruowaniu przez fayniera,srodki transportu nie odpowiadge tym warunkom dxla usungte z
placu budowy.

Wykonawca powinien utrzymywawszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe docpldoudowy w
czystaci.

5. WYKONANIE ROBOT



Dla nowego dwigu oraz szybu i maszynowni przyp standard wykonania przy uwzdhieniu
istniejacych warunkdw technicznych budynku i wymagidbowizujacych przepiséw w tym zakresie.
Przygte parametry zvigu mog ulec zmianie po przeprowadzeniu szczego6towych codii i
sporadzeniu dokumentacji technicznejvdgu.

Dodatkowo naley przewidzi€ przeprowadzenie niezbnych robét dostosowawczych budowlano-
instalacyjnych dla szybu i maszynowni aby uzysk@zej wymienione parametry techniczno-
uzytkowe.

5.1. Standard wykonania i wyposaenia diwigu:

» Dzwig elektryczny linowy, fabrycznie nowy, wyprodukamny po 1 stycznia 2010 roku, speta@j
warunki polskiej oraz europejskiej normy.

« Montaz nagdu: napd elektryczny, reduktorowy, linowy, regulowany fatmkowo z enkoderem,
zabezpieczony termistorowo przed przegrzaniempeatigym zasilaniem, 180 zat/godz..

* Wykonanie instalacji sterowniczej: tablicy stemwi tablicy wstpnej wraz z nieziminymi
aparatami,

systemem odwzorowania paknia kabiny w szybie.

* Sterowanie: mikroprocesorowe z funkcjami eksgoginymi i przeciwpgarowymi oraz zapisem
usterek w pamci.

« Kabina dwigu:, nieprzelotowa o wymiarach SxGxW : 1400x242000 mm

» Wyposéaenie kabiny: kaseta dyspozycji f@anie bocznej (wykonana ze stali nierdzewnej yreat
z elektronicznym, cyfrowym wivietlaczem piter i strzatek kierunku jazdy, pédietlane przyciski
dyspozycji, przycisk otwierania i zamykania drzwirzycisk zadczania wentylatora, przycisk
ALARM, przyciski z grafiky Braille'a, stacyjka na kluczyk — dyspozycja otaigych drzwiswietlna

I dzwigkowa sygnalizacja przegienia kabiny, éwietlenie kasetonowe w suficie,swietlenie
awaryjne akumulatorowe, gong — sygnalizacja doj&ahiny do przystanku, pesz -stal nierdzewna
w tylnej scianie kabiny, lustro w tylnejcianie kabiny, wentylator, listwy przypodiogowe K& ze
stali nierdzewnej, podioga -wyktadzina przecidlpgowa, niepalna,sciany kabiny wykfadane
laminatem(kolor do uzgodnienia z inwestorem);

« Wykonanie linii hcznaici glosowej kabina-maszynownia oraz kabina-porigeraparte na systemie
interkomowym. Nalgy poprowadzi odpowiednie linie do szafy sterowej i portierni.

» Jako wariant dodatkowy nieaty ST zaleca si dodatkow tacznc¢ kabiny ze stabami
ratunkowymi za pomeg linii GSM (karta SIM i abonament po stroniezytkownika). Koszty
eksploatacji linii ponosibedzie wytkownik.

» Drzwi przystankowe: 4szt automatyczne, teleskap@AT o wymiarach wwietle : 1100x2000mm,
malowane proszkowo RAL, standardowy prog aluminiowy

 Montaz kaset wezwa na przystankach: 4 szt. pokrywy ze stali nierdzjwwyposaone w
pictrowskazywacz na kalym przystanku oraz stacyjka na kluczyk — wezwapecjalne

* Wykonanie éwietlenia szybu.

« Wykonanie wewetrznej linii zasilajcej dzwig wraz z wymian zabezpieczenia przegeniowego
dzwigu i obwodu éwietlenia szybu. Przewody do reu i cswietlenia szybu w maszynowni udge
w rurkach w tynku lub listwach elektroinstalacygh.

5.2. Maszynownia:

* Lokalizacja: potaona bezpé&rednio nad szybem,

» Wyposaenie: zespot naglowy, tablica sterowa, tablica T-N.

e Drzwi do maszynowni powinny méevymiary min 800x2000 mm.

* Wysoka¢ maszynowni: min. 2500 mm.

» Oswietlenie maszynowni: 200 Ix.

* Wentylacja maszynowni wyprowadzona na zatwnkanatem wentylacyjnym 25x25 cm

« Do maszynowni dvigu nalery doprowadzi linie zasilajca.

* W maszynowni nie dopuszcza sirowadzenia obcych instalacji oprécz tychazainych z prac
dzwigu.

« Sciany i sufit: powinny by wykonane z trwatych materiatéw budowlanych, niegjajacych
emitowaniu i osiadaniu kurz8ciany i sufit pomalowéfarba niepyhca, np. farla emulsyjn.

* Maszynownia powinna I8y wyposaona przez igytkownika w gdnicg do gaszenia p@arow
urzadzen elektrycznych.



5.3. Szyb

+ Szyb shiy wytacznie do pracy dvigu.

+ W szybie nie dopuszczaggrowadzenia obcych instalacji oprocz tychaainych z pragdzwigu.

« Wewrgtrzne powierzchniescian z drzwiami powinny hky gtadkie, nie powinny mie zadnych
uskokow i wysgpow.

Dopuszczalne odchyiki wymiarowe:

a) nascianie z drzwiami = 5 mm,

b) na pozostatyckcianach £20 mm.

- Sciany szybu powinny mtewymagag wytrzymatgé mechaniczg, aby nie wykazywaty:

a) odksztatcenia trwatego,

b) odksztatcenie sptystego wikszego nt 10 mm.

+ Podszybie powinno posiadlaymagamn wytrzymalaé mechanicza dla przygtych obcazen.

- Podszybie powinno ltyzabezpieczone przed wikaniem wody oraz olejéw i smarow.

+ W szybie dwigu naley zainstalowa instalacg oswietleniowsg zapewniagca w kazdym miejscu
szybu natzenieswiatta min. 50 lux. Wykonamalowanie szybu fagbemulsyjra niepyhca.

« Wentylacja szybu: o przekroju min. 1% przekroju pggznego szybu, wyprowadzona na zgwm

+ W nadszybiu naley umiesci¢ belkg lub hak montzowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jakéci jest osagnigcie wymaganych standardow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakaci materiatéw. Wykonawca powinien
przeprowadza pomiary i badania z egtotliwoscia zapewniajca, ze roboty leda wykonywane
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji kecimej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okrelone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, Inzynier ustali jaki dodatkowy zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca powinien dostarczywiadectwa potwierdzage, ze cate wyposanie przeznaczone do
pobierania préb i testowania jest prawidiowo wyliliwvane i spelnia wymagania procedur
testowych.

Inzynier powinien mié nieograniczony dogp do laboratorium Wykonawcy w celu prowadzenia
inspekciji.

Inzynier poinformuje Wykonawgna pémie o wszelkich idach zwazanych z laboratorium, jego
wyposaeniem oraz przytych sposobach i metodach prowadzenia testoxelide opinii Inzyniera
biedy te mog wplywac na prawidtowéé testow, mae on odméwd uzycia w Robotach materiatow,
ktore zostalty poddane testom do momentu, kiedyeguhaiy testéw &da prawidlowe i akceptacja
materiatéw kdzie przeprowadzona.

Wszystkie koszty zwizane z prowadzeniem testow ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia, wbudowania, instalacji i montowania tylko rteateriaty lub
urzadzenia i spret, ktére posiadaj

A. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich i Europejskich Normradbat technicznych oraz witawych
przepiséw i dokumentow technicznych,

B. deklaragt zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z: Polsly lub Europejsk Norma a take aprobat
techniczn, w przypadku wyrobow dla ktérych nie ustanowiomimanej normy, jeeli nie s objete
certyfikacp okreslona w pkt. | i ktore spetniajwymogi ST.

C. dokumenty potwierdzage sprawngt techniczi urzadzei i sprztow.

W przypadku materiatow ktére wymagajzgodnie z ST, powgzych dokumentéw, kda partia
dostarczonych materiatbw powinna zawéerdokumenty ktére bezapelacyjnie potwierdzagh

pochodzenie.

Produkty przemystowe musposiadéa ww dokumenty wydane przez producenta, a w raziezgoy

poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone
przez Wykonawe Inzynierowi. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spejnidych wymaga beda

odrzucone.



6.3. Dziennik korespondenciji (budowy/montau/rozbiorki)

W przypadku realizacji robét afiych decyzj administracyja pozwolenia na budoywvymaganym
dokumentem prawnym oboadujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do koa okresu gwarancyjnego jest dziennik budowy/mantazbiorki.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

W przypadku realizacji robot nieadtych koniecznécia uzyskania pozwolenia na budewaleca si
prowadzenie dziennika w formie kgki korespondenciji jako wewitrznego dokumentu komunikacji
pomigdzy Zamawiggcym a Wykonawg. O koniecznéci prowadzenia dziennika korespondencii
zdecyduje laynier odpowiednim wpisem do protokotu wprowadzamasbudow (robot).

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy/kpoesiencji kda
przediaone Irzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich i@y lub zagciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do&ntacy
techniczr i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powigiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmn&;j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaczenia wszystkich robét. &lne dane
zostam poprawione wg instrukcji ryniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢atcécia wymaga do celu realizacji ptatréci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie olli@ym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow dla zadania jest jeden kompletningg osobowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przegcie Robo6t i Odcinkow

Roboty lgda przegte przez Zamawiagego kiedy:

* roboty zostam ukoaczone zgodnie z Umayy

« Swiadectwo Przejgia dla rob6t zostanie wystawione lulbie sé uwazato, ze zostato wystawione.
Wykonawca hdzie mogt wysipi¢ o Swiadectwo Przejcia nie wczéniej niz 7 dni przed tym, kiedy
roboty keda w Opinii Wykonawcy ukéaczone i gotowe do przgjia. Jeeli roboty podzieloneasna
odcinki, to Wykonawca dulzie mogt podobnie wyspi¢ o Swiadectwo Przegia dla kadego Odcinka.
Inzynier, w cagu 7 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powiniefystaw Wykonawcy
Swiadectwo Przeiia, podajc dat z ktom roboty zostaty ukiczone zgodnie z Umaw

8.2. Dokumenty do Przegcia Robot

Zamawiajcy okrela formg Protokétu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty w
jezyku polskim:

» dokumentagj techniczia dzwigu,

* szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowakardentow umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),

* rysunki na wykonanie robot towarzysych (np. schematy, linie energetyczn@yietlenie, itp.),

* recepty i ustalenia technologiczne,

* dziennik budowy lub korespondencjisljezostat zaprowadzony,

* rejestry obmiardw (oryginaty), §& byly prowadzone,

» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych,

+ deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodngri zainstalowanych usglzer i wbudowanych
materiatow,



* karty gwarancyjne i wymagane certyfikaty nadyasamodzielny elementwdigu,

* instrukc obstugi dwigu i jego uradze,

* instrukci uzytkowania dwigu,

* pozwolenie na tytkowanie dwigu.

W przypadku, gdy wedlug Zamawiaggo, roboty pod wzegtlem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru Zamawigly w porozumieniu z Wykonawcwyznaczy nowy termin
odbioru robdét.

Wszystkie prace korekcyjne wymagane przez kamippwinny by wykonane zgodnie z
wymaganiami Zamawiagego.

8.3. Przegcie czsci robot

Inzynier maze, wedtug wydcznego uznania Zamawagego, wystawd Swiadectwo Przegia dla
jakiejkolwiek czsci robot statych.

Po wystawieniu przez #yniera Swiadectwa Przefia dla jakiej czesci robot, Wykonawcy jak
najwczéniej umaliwione bedzie podgcie takich krokéw, jakie mag by¢ konieczne dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych probn&owych. Wykonawca przeprowadzi te proby
koncowe tak szybko jakddlzie praktycznie mdiwe do wykonania, przed dauptywu odnénego
okresu zgtaszania wad.

8.4.Swiadectwo wykonania

Inzynier wystawiSwiadectwo Wykonania w ggu 14 dni od najpfniejszej z dat uptywu okresow
zglaszania wad, lub pdiej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokuntyedo przegcia robét
oraz ukadczy wszystkie roboty i dokona ich préb,astnie z usuriciem wad. KopiaSwiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamaagago.

Bedzie sk uwazato, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptambot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatncci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykonapsana w Przedmiarze
Robot.

Podstaw ptatngci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suiwazie cena lub kwota
podana przez Wykonawev Przedmiarze Robdét.

Jednostka obmiarowa lub cena powinna zawierszystkie wymagania zakozenia Rob6t zgodnie
ze standardami i normami jalad opisanymi w ST i dokumentacji technicznej i pona zawiera
koszty badai sprawdza.

Cena wykonania robét obejmuje:

- Koszty robocizny i koszty dodatkowe z tym zwane,

- Koszt wytych uradzea i materialdw razem z kosztami kupna, przechowyaahimaliwie
najkrétszej drogi dostawy na miejsce budowy,

- Koszty opfat administracyjnych i celnych,

- Koszt sprztu razem z kosztami dodatkowymi,

- Koszty pg@rednie, kalkulacja zysku i strat,

- Podatki obliczone zgodnie z obazujacym prawem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty naley wykonywa zgodnie z obowaizujacymi w Polsce normami i normatywami.
Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu rob@tveyszczegodlnione w
kazdej szczegbtowej specyfikacji technicznej w pkt. 10

Wykonawca jest zobowzany zna wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przkmze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawneytyozne, ktére $ w jakiejkolwiek sposob
Zwigzane z prowadzonymi robotami ¢dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tyedut i
wytycznych w trakcie realizacji robét

Najwazniejsze z nich to:

» Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DXtJ89/1994 poz.414) wraz z fpdejszymi
zmianami

» Ustawa o dosgpie do informacji grodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddzialyavaa
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr Zi¥0 poz. 1157)

» Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifz@&niejszymi zmianami).



* Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 19.12.1994 r. w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowycteri@dw oraz nowych metod wykonywania
rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48)

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja2004 sprawie okrédenia metod i podstaw
sporadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowh kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztow robét budowlanych ckoaych w programie funkcjonalno —zytkowym
Dz.U.z 2004 r. Nr 130, poz. 1389)

* Rozporadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wéma 2004 r. w sprawie okilenia
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projekjo specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalnwytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz.
2072).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszariawierajcego dane dotyaze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. z dnia 1¢&2002 r.).

SST.02 - ROBOTY REMONTOWE (CPV 45.45.30.00-7)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wymias dzwigu szpitalnego w budynku Oddziatu Choréb
Wewrztrznych w Zamojskim Szpitalu Niepublicznym w Zasow

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obganjaca dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robo6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckngj (SST) dotyczzasad prowadzenia robot
budowlanych:

« roboty rozbiorkowe i demoriawe,

+ roboty murowe i wzmochnienia szybu,

+ posadzka maszynowni,

« tynki wewretrzne,

- malatura,

« §lusarka drzwiowa.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST agodne podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 1.4.

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoobdt oraz za zgod§dz ST, dokumentagj
techniczma, normami i przepisami wykonawczymi oraz polecenibrayniera.

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST.01 wymienionych w pkt 1.5.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotygze materiatow podanymi w SST.01 wymienionych w gkt.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyaee wytych uradzei i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyaee transportu materiatow podanymi w SST.01 wymieyioh w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT
5.1. Roboty rozbiorkowe
5.1.1. W zakres robo6t wchodzi:
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- demonta istniejpcego awigu oraz urzadzen i instalacji z nim zwizanych,

- rozkucie posadzki piwnicy i wybranie zasypki,

- demonta istniepcych instalacji elektrycznychzarigu

« poszerzenie otworow drzwiowych szybu na poszczegélikondygnacjach,

- inne niewielkie rozbiorki, przebicia i wykucia weshentach konstrukcji budynku.
* usunkcie materiatow z rozbiérek

5.1.2. Spos6b prowadzenia robot:

Roboty rozbiérkowe obejmajusunecie z terenu budowy wszystkich elementow konstiukcj
wyposaenia budynku w stosunku do ktorych zachodzi komiegz demontau lub rozbiorki w
zwiagzku z wymian dzwigu.

Elementy znajdugce s¢ w pasie rob6t rozbidrkowych, nie przeznaczone slanicia, powinny by
przez Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzenienzelleobiekty, ktére maj by¢ zachowane,
zostam uszkodzone lub zniszczone przez Wykongwo powinny one by odtworzone na koszt
Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez Zamaoegp.

Materiat z rozbiorki naley niezwtocznie wywieé z terenu budowy oraz poddatylizacji (materiaty
szkodliwe), wg obowizujacych przepisow lub czasowo skladdwaa terenie budowy, wediug
wskaza Inzyniera.

5.2. Roboty murowe i wzmochienia szybu

5.2.1. W zakres rob6t wchodzi:

- Na powierzchnician wklet zagkte kotwy z pgtéw @6, L=m4cm -stal St3S w otworach
wierconych w murze klinkierowym, w rozstawie 40x#0do mocowania tych ptow uzy¢

zaprawy montzowej np.Geolite.

+ Na poziomie od fundamentéw do poziomu +0,00 wykona tychscianach ptaszczelbetowy z
betonu C20/25 (B25), zbrojonego s@f0x20cm z pgtow #10 -stal 34GS.

« Ponad poziomem piwnic, zewtnzne powierzchniescian oczgci¢ i oszprycowa zapravd
cementow M10 , tak aby wypetginieuzupetnione spoiny i zakirgbrojeniescian.

- Na wyznaczonych poziomach (co ¥ kondygnacji) zaowat stalowe belki C140 (NR1 i NR2)
dociskajic je do przyleglychscian poprzez warstyvzaprawy cementowej. Belka nr 1 oparta w
gniezdzie wykutym wscianie zewgtrznej potudniowej i zamurowana drugimia@m wscianie
korytarza. Belka nr 2 obmurowana w narixu budynku i przymocowanasBubami M10 do belki

nr 1. Nas¢pnie belki s¢zy¢ zescianami szybu stalowymi kotwami rozporowymi M8, wdanymi

5 w klinkier, poprzez wczmiej wykonane otwory @9 w belkach, co 20cm.

« Zachodm sciarg z klinkieru naleéy wzmocné przez zabetonowanie szczeliny dylatacyjnej o
szerokdci 9-10cm pomgdzy szybem aciam zewrgtrzna. Betonowanie wykonywaetapami co 1
kondygnaci z przerwami na skenie betonu. Zaprojektowano beton C16/20 (B20) ekiej
konsystencji aby w cadoi wypelnic szczelir. Przed betonowaniem najezamurowa szczelir w
narazu budynku i upewdisig czy zaprawa stwardniata , aby ciekty beton nie atagb tego muru.
Betonowanie mzna wykonywa z wretrza szybu, wybijajc otwory wscianie zachodniej, zalewsj
przez te otwory beton i zamurowaajje nastpnie klinkierem. Po zakmzeniu uzupetti tynk na tych
przemurowaniach. Wybijag ,okienka” do wlewania betonu, najpierw nawiérotwory na obwodzie,
aby nie uszkodziwigkszego fragmentu muru klinkierowego.

» Nalezy wyburzy¢ mur ktérym zastorito otwor drzwiowy w piwnicy.

- Nad tym otworem nalg wstawt nowe nadprze z 2 belek stalowych 1120 na wysékn217cm nad
posadzi piwnicy. Belki owira¢ siatky i otynkowat.

« Na pozostatych kondygnacjach nadi@@ozostaj na wysokéci 215cm nad posadzkv wejsciu do
windy..

5.2.2. Wymagania dot. robaot:

Wykonanie niezkdnych rob6t murowych wynika powinno z konieczriwi dostosowania
poszczegdllnych elementow budynku dla mamtavyposaenia dwigu.

Nalezy stosowd ogolnodostpne materiaty dopuszczone do obrotu i stosowarbadownictwie.
Roboty wykonywd zgodnie z ,Wytycznymi technicznymi wykonania i éoitu robét budowlano-
montaowych" tom I, czs¢ 2, rozdz. 9 ,, Konstrukcje i elementy murowe".

5.3. Podtaa i posadzki
5.3.1. W zakres robo6t wchodzi:
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+ Qykonanie nowych warstw podkladowych i ptyty posddzketonu B25 zbrojonego siatk

+ Uszczelnienie piyty podszybia przed dziataniem adig ewentualnie olejéw i smaréérodkami do
impregnacji powierzchniowej betonu.

- Wykonanie warstwy ochronnej ptyty podszybia tadm betonu o diej odpornéci nascieranie.

5.3.2. Wymagania dotygee robat:
Roboty wykond zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amhi robot budowlano-
montaowych".

5.4. Tynki i oktadziny wew.

5.4.1. W zakres rob6t wchodzi:

» Miejscowe uzupetnienie tynkow po przebiciach, ptegéch i bruzdach,

* Przetarcia i uzupetnienia uszkodzonych tynkéw,

* Wykonanie tynkow kat.lll nagiezach otworow drzwiowych szachtu,

» Wykonanie tynkéw kat. Il nacianach,

* Montaz zabezpiecze pionowych nargy otworéw drzwiowych szachtu na wszystkich
kondygnacjach &ownikiem ze stali nierdzewnej.

5.4.2. Wymagania dotygee robot:

Wykonanie niezédnych robot tynkarskich i oktadzinowych wyniékgoowinno z koniecznwi

dostosowania poszczegolnych elementow budynku dintanu i wyposaenia dwigu oraz
wykonania niezednych napraw powierzchni po robotach rozbiérkowych.

Roboty wykondé zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amhbi rob6t budowlano-
montaowych".

5.5. Roboty malarskie

5.5.1. W zakres rob6t wchodzi:

« malowanie szachtu i maszynowni fadmulsyj,

- przeszpachlowania gtadzgipsow osciezy drzwi szybowych,

+ uzupetnenia warstw malarskich na klatce schodowgjrpekuciach i naprawach tynkow wew.

5.5.2. Wymagania dotygee robot:

Wykonanie niezkdnych robdét malarskich wynika powinno z konieczrigi dostosowania
poszczegllnych elementow budynku dla mamtawyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych
napraw powierzchni po robotach rozbiorkowych.

Podtaze pod wykonanie malatur wewtnznych powinno b rowne, gtadkie, bez ggan, oczyszczone
Z organicznych pozostdic (np. stare farby emulsyjne), z brudu i kurzu,lmeood tluszczu. Stare
powtoki malarskie (o stabej przyczepnd nalezy usuré, drobne uszkodzenia i gfania napravd i
zaszpachlowa

Podtaa naley zagruntowé w celu wzmocnienia i wyrownania chtoriwopodtaza.

Przy zastosowanej powtoce malarskiej w zadéci od producenta natg Scisle przestrzega
wytycznych technologii wykonywania robét malarskiopracowanych przez producenta.
Dopuszcza si chropowaté¢ powtoki odpowiadajcej rodzajowi faktury pokrywanego podéo lub
podkiadu; powtoka powinna bez pfmétéw pokrywa podiaze lub podktad, ktére nie powinny by
dostrzegalne okiem nie uzbrojonym. Dopuszczang&znaczne miejscowe pirgty wytacznie przy
powtokach jednowarstwowych.

Roboty wykondé zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amhbi rob6t budowlano-
montaowych".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Og0dlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST.01 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST.01 pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:

- dla robot rozbiorkowych a{metr szécienny),

- dla robot murowych m2 (metr kwadratowy szpatdéwprzemurowa przy zadanej grudei muru),
« dla posadzek m2 (metr kwadratowy),

« dla tynkéw i oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy),

« dla wymalowa m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgei podano w SST.01, pkt. 9 oraz Umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i bélarey odbiorze.

* PN-B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespolondaresyelbetowe wykonane na budowie.
Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentylaeyjmurowane z cegly. Wymagania
techniczne i badania przy odbiorze.

* PN-B-12001 Cegta petna wypalana z gliny - zwykia.

* PN-B-12016 Wyroby ceramiki budowlanej. Badania tecine.

* PN-B-12050 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegty budoe:

* PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Pagstve wymagania i badania.

* PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Skex€. Wymagania i badania.

* PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

* PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne.

* PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

* PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zapraw cementbwyc

* PN- 63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych.

* PN-90/B-06242 Domieszki do betonu - domieszki uskgajace.

* PN-B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagdamadania przy odbiorze.

* PN-EN 1322 Kleje do ptytek. Definicje i terminolagi

* PN-EN ISO 10545 Ptytki i ptyty ceramiczne. Pobieeaprébek i warunki odbioru.

* PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagankmadania przy odbiorze.

* PN-B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Wynmaga badania techniczne przy odbiorze.
* PN-B-19402 Ptyty gipsowgcienne.

* PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, gip&ayski i klej gipsowy.

* PN-B-79405 Piyty gipsowo- kartonowe.

* PN-B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenia w budowriiet Ogolne zasady ochrony.

* PN-B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budowriet Konstrukcje betonowezelbetowe.
Ochrona materialowo- strukturalna. Wymagania.

* PN-B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budowriet Konstrukcje betonowezelbetowe.
Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasady doboru.

* PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelnianigyKTerminologia.

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe - tynki zwykie,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe - tynki szlachetne,

* PN-75/B-10121 Oktadziny z zwykie,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe- tynki szlachetne,

* PN-91/B-10105 Masy tynkarskie do wykonywania pomagch wypraw elewacyjnych,

* PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane. Badania cectcfimych i wytrzymaitéciowych

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymaganbadania przy odbiorze.

* PN-EN I1SO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczaniebgfai powtoki.

* PN-76/C-81516 Wyroby lakierowe. Oznaczefueeralngci powtok lakierniczych. Zagpiona
czgsciowo: PN-ISO 7784-1:2000.
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* PN-70/C-81536 Wyroby lakierowe. Oznaczenia krycia.

* PN-ISO 8930:1997 Podstawy projektowania i niezawécin konstrukcji budowlanych.
Terminologia.

* PN-B-01040:1994 Rysunek konstrukcyjny budowlanysatly ogolne.

* PN-76/B-03001 Konstrukcje i podta budowli. Ogodlne zasady oblicze

* PN-B-03002:1999/Ap1:2001 Konstrukcje murowe nieptmme. Projektowanie i obliczenia.

« Swiadectwa dopuszczenia produktéw do stosowaniadewaictwie.

* Instrukcje producenta.



